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DE PROPRIETATIBVS.

TRIANGVLORYVM

MECHAN ICIS.

H

, a‘}?xu&qm
L. EVLERO.

., cum eornm -figura .confideratur, ;sta dn Mechanica po-
fiffimum gmateria,€X /qua «conflantifpeltatur, £X :ouins-quan=
-titate eorum «naffa feu jinestia .aeftimari #olet, wnde pluri-
mae aliae .affe@iones, «quas -in .detezminatione -motus mofle
.oportet, deducuntyr. Anter has affetiones praecipaum Jocum
tenet .centrum gravitatis, quaed.antem -pOLuS «CENTIBIM dnesfiae
appellare expedit, squeniam «ctiam 4n scorperibus, guae non
funt grauia, ;perinde locum habet. “Toum wero ad dnotum
.corporum determinandum, Ppro quouis @xe, circa .quem
gyratur, anomentum dnertiae .cognitum effe «debet, -quem
in finem dmpringis refpetin omnium :axiem, qui per «Cen=
trum dnertiae duci -poflunt,, momenta dnertiae definiri me-
cefle .eft, dnter «quos axes maxime -eminent §i, ques -prin-
cipales wocaui, Quippe «irca -quos «€orpora libere gyrari
poffunt, .ita vt mon -Dpus fit £08 A quapiam ¥i eXterna
fuftineri. lidem <vero axes principales shac dnfigni pro-
prietate funt praediti, vt eorum refpedn momenta inertiae
fint wel maxima ve) minima, quemadmodum in Theoria

T | mea

Npemadmodum jin ‘Geometria ‘fola :extenfio :corporum
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nia: etiane. ad: figuras- plana g

conftat, exfe@®a: conei piamus,
in- allégatow tragra tes haec.

neraliffimis;. quass bro: omail

minauero..

129 ( e

mea Motus. corp6rirm- foli Sorum. fufius- oftendi, Hace oms

« transfervi. poffunt » fi eas quafi

ex. lamina: tenuiffima s~QUae’ vbique: ex. materia homogenea

. Accommedaui: equideny jam
omnia: quoque: adi triamgula,

Quontam: veror cundiags iftas+ proprietatess ex. formulis: g

usicorporibus. dedéram;. deriga~

Vi, atgue: hoe ALZINBENITMS tantums quag. ins rranficu; attigi, !
haud? abs- re: fore: ark; tros;. 7 iftas. trianguldnnm: proprieta-
tes miechani¢as. ex: primo- fonte- aliguanto: vbérius. deter-

vitaris; feu: ineriige: tianguli,.

Lemma:.

S 1. Propofiien triangulo quocungue A B C, eiyy Tab. 1L
centrum: inevtiae: I reporieryy- S in latere” A B abfringgry; Fig n
portios Bibi 1 AsBY: ot veros ex: b Iateris B C duzaimy pa-
rallela b ¢ Buius guing: Punttum: mediun 1. erig: cemtrum gra-

| gf@ h,o.lfi'b'n;.

.. =, Conuenit: hiaec- confitudio: cum eca,. quae in

elementis. tradis folet,. vbi» ex- amgulo- Ak duci. {ubetus recta
A Dy, latus. oppefitum: B C: bifécans- in: D. in' quat fumto
interuallo: FD.o= F ADY eriv I Centrumy! grauitatiss:  Cpm,
enim: & ¢ du@a: fitr lateris B C. paralléla,. erit- etiam: inter-
vallum: B fi— +AB. e quias 1§ e, pun@um. It vtique

erit” centrom: inertiae,. Pfae

fens. autem: conftru@io ad o>

h firom inflitutym- magis- eft accommodata, .

De
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Denommatlones generales.
E ’Vt f’raﬁ;ones, £x parte illa tertia abfcmdcn.»
d:x orxundae, evitentur, Jatera trianguli ita denoternus:
AB__-;,;c L C=23b et BC:;;-.:Z,
ipfos. vero -angulos '

BAC=a, ABC=f et ACB -4

wnde pro lukirn loge’ cmusqus -lateris angulys ei oppofitus
i caleulum jntroduci poterit. Ita fi loco lateris AC=3 4
anguilo @ vii welimus,’ habéebimps

9bb=9aa-t9.6¢— 18 accolf3, fiue
bb=aa-4+t¢—-=2 a'ccb'f B;
,qmbus pofitis erit pro centro memae Iy intervallum Bé o,
et quia eft ¢ =3B, C=2a, ,cut b 1=—a Si praeterea
etiam reGtam A D defideremus, ex clementis potum .eft
e 4 AD*4-BC' oz, 2 AB -2 AL, wxnde fie -
4 A D—9(ebb-t+esc—aa), ideoque
AD=2V(ebb42cc—aa), ynde fit
A=V (26208 aa)
Simili ergo modo foret
- BIzV (2 aa»ﬂ—zw-—bb) et LIz 'V(:z aatabb—. 0.

Problema.

& 4. dnuenire momenum inertine trignguli A BC,
refpedtu axis Plano trignguli in ipfo cemtro inertige 1 pers
Dendiculariter infiftentis. - o

Solutio.




———dantur latera 1 5= acethbX—g,p._. X,

|
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~ Solutin.

Sumto internallo indefinito AX =,
re@a X Z bafi B C parallela, eritque X 7 — E Iam in
hac linea capiaryr ‘interual}um'indeﬁnitum XY=y, et
pro momento inertiae, quod. quaeritur Inuenjendo, :
tum lineare Yyr—4dy i .quadratum diftantiae ab axe,
quae eft re@a I'Y duci debet; tum enim  fumma” omai-
vm talinm produdorum 73. 1Y, per toram trianguli are-
au extenfa, dabit momentys, inertiae quaefitun, Hune
in finem ducatysp recta IX, ef quia in_triangulo 51X
cum angule in-

ducatug

tercepto 16X = 3, eri
' IXzzaa:}——(ac—-x}’%za(zc-wx)cof.'ﬁ.
Ponatur autem brenjratis gratia haec re@a X =p. vt
it pp—=aap(oc—yp’, 2(2 ¢~ x)cof, B; tum vero
fic angulus IX Y =4IX — 0, eritque fin, p — E—“_.:'_;J_J."_”'_P.
Nunc igitur ex triangulo IX Y erir
WY =pptyy—2pycors,

qued quadratum dudum ;g
tegrale ppy - sV =Dy y cofl 5 quod fponte  evanefcit
fumto y — o. Ponatur nape J=XZ= 2, et momef~
tm ex tota linea X Z orrum erit

I gk
qupx"’}“%‘fsc—'“ﬂacfj‘mﬂ 8.

literarum p
Eft vero vti vidimps

In Rae igitur  formula tantum opusg eft loco
¢t ¢ {uos valoges {ubfitui,

Pp=aa--( C—xf'—2q (s ¢ —x) cof. 3.
At pro angulo § o punéto X in 1 demitratur perpendiculam

¥

dia dead, Lup. Se. Tom. Il p, {1 R

elemen-.

dy et integratum praebet ip--

| Fig. &, J
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XP, eritque pcof. 8 =1P. Cam igimur fit
PP=0XKcol.B==(2 ¢— x) cofl. By
ok 16 = e erit _
IP—=a~{2¢—x)col. g =p col &;
quibus valoribus fubftitaris prodit momentum quaefitum:;

a3 2¥ ___ gf x o

o x¥
p + T — — 44X X1 4a¢%
Adﬁﬁm“”“(zq—x)“cof.ﬁ._

[ ac

Avugeatur nunc internallum A X = x fuo differentiali 7, 1
et linea X Z promouebitur per intersallam infinite pate

vum 4 x fin. @, in quod igifur momentuom modo invens
tum ducatur et integretur, repericturque ifta exprefiio:
£[in, B T o4 fin. 3 x¥ [in. ) ]
aztfnf w2 L tax i Brzacxxling  }

1z CF 1c¢
‘ +‘*,’2’°—-ﬁnnﬁ,caﬁg3(2aaxx—-f__“;?ﬁ-i—%ﬁ;),
guamobrem hoc integrale extendatur per totum triangu~
lum, flatuendo x==3 ¢, .ac prodibit totum momentum
jnertiae quaefitum ita expreflum:
Sac(ea-tco)fin. —3aaccfin.Beol 3,
guod reducitur ad hanc formam:
sacfin.Baa—cec—accol B}
fnuenta hac expreffione introducamus etiam maffam  tri-
anguli, quippe quae in ommia momenta imertiac ingredi
deber, et cum area trianguli fit
—:ABBC{inp==ilaching,
f maflam defignemus lirera M, vi fit M=Zacfin.f, pro~
dibit momentum inertiae réfpectu axis ad planum tri-
anguli in pundto I normalis o
:;M(aa-%acc——ac—cof. g). -

Corol~
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Corol_larium. .

& 3. Cum fit bb—=gamjgpe s @¢cof, 3, erie
_ — b5, ‘ ' :
accof:ﬁ__g—i_t.%ﬁ___‘_’ : .

quo Valore fubftituto noftrym momentum inertiae prodie
bit ;M{aa 4 2 p -4 ¢¢), quae formula, quoniam tria Ige
tera in eam aequalirer ingredinptur, charadterem veritatig
fecurh gerit; vnde £ latera ipfa introducantur, erit hue
momentum inertiac 4 M (A B* 1. A C: B C. '

Scholion,

§ 6. Quia ifle axis perpendiculariter infinir in
ipfo centro inertiae I, eunidens e, esm fimul e axem
principalem trianguli, quandoquidem momentim inertiae
eius refpedtu inventum fine dubio omnium et maximum ;
fimul enim atque .axis inclinatur, propius ad elementa fin-
guala dmouetur, vnde momentum inertiae minps exfurgere
debet.  Praeterea vero hoc eriam inde patet, quod fi tri-
angulum circa hune axem’ gyretur, omnes vires centri-
figae fe mutuo manifefio defiruant, in quo confiftit cha-
racter praecipuus axiym principalium; ex quo fequitny:
reliquos axes principales in ipfum planum triangnli inci-
dere debere, quandoquidem demonfiraui, ternos axes prin-
Cipales perpetuo  inter fe effe normales, Agd €0s igitur
inveftigandos, primum in plano trianguli axem guemcun-
que per centrum inertiae duGum confideremus, elusque
fefpedtu momentum inertiae Gilaeramus, quo deinceps ex
hac generali determinarione axes principales elic qugant,

R 2 | Proble-
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Problema 2.
§. 7. Intienire mowentum inertiae triangnll ABC,
refpelty axis cuitscunque in ipfo plane sriangull fitl ei pyy
eis centrum ireriiye 1 rranfeunvis. e

Scolutio. -
Tab. 111 -~ Sit refta TP (3 axis propofitus , qui faciat cumr re-

Fig » Qa beangofum b LF = @, erit angulus bPYz580”— (@),
pro quo brewitatis gratia. {cribamus w. Cum igiwr fic

b #;"1'3"1'*‘[J&"{}i’:iﬂ-———jﬁ‘ij"f;tf&* o B hincque erftine

— jin, ¥

servallom AP— 20— 905 Tam ducatur indefinite bafi

Jme w

BC parallela X Z, cui -produdtas axis occurrat in pundo
Q. tum pofira A X —w erit X Z= 25 Ergo quia tri-
angulum X PPQ fimile eft “trianguio 5P T, erit angulus
PXQ =g, angulus XPQ =180~ 3—~P="a, et an-
rgulus ¥ QP =y vnde quia latus XP = ac—sx - ‘-‘J{iw@,
erit latus S _ o
Q= Gomg b fnl e X Qo Bmnfne. g,
pr guo brenitatis gratfa {trbamus g, vt fit

g.:(_g_gu}-fﬂo:gw. o | .
"Nunc in redta X 7 capiatyr portio indefinita X Y =y,
enins elementom Gt Yy =4y, vode ad axem demittatur
perpendiculnre ¥ R = (¢ ++3) fe. @, quae cum fit diftan-
tia pundi Y &b aze, erit elemenii linearis momentum
inertiae — ¢y (g ~~ )7 fin. @, cuivs formulae, vbi fola y
eft vasizhilis, integrale erit (¢ gy gy yp 4 19"} fin. Q7
quod guia {ponte euanefcic pofits y= o, flatvamus y = 5,

— .

eritque
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eritque momentum X tota linea X Z natum

ZHg® | aagux as xt 2,
--...E...—-—— "‘r‘"'r'--c'c—--'_j- '—"-—3_ PY3 ) ﬁl]- )

quae expreffin, f loco ¢ valor affumeus ﬁrbﬁftuatuf? abie
in hane formam . ’ ‘ -

: __‘aax{zc—-ﬁ}:ﬁu.ﬂﬁﬁn.w_%_.gfiﬁg:_g:igftﬂ&‘)ﬁn.qﬂ
AKugeatnr HInC abfcifiy A ¥ = x fuo differential dx vn-
de re@a X 7 Aceipiet latitudinem dxfin, B, et expreffio
o4 invents per @ fin, g multiplicara integretur, {ia.
tiingue Joco ¥ ferbatur g g, ficque momentum ipertiae
P toto teiangnky reperietnr

Ix(zc—z)2 Jin, w”
B S LA

3

12670, B iy, g7 s0ace fin, B, . +22° ¢ fin, Bin. ¢z,
Com rupe  ares triangoli fit 74, pn. B> quae quafi
maffam triavgnli referr, efyg feeo literam M fcribamys
vt fir Jgq clinnB=1M, quo fato momentum inertias

naefitnm ira faris fuccinéte exprimetyr «

s M (c0fin. = 4 cfin. P fin. @3- 4 4 fin. @),

Vbi meminife Oportet efie g — ¥80°—~ B — @, denotante

® avgnium, quo axis TP G ad redtam ¢, ideoque etiarg
ad latns B C Imclisatwr, dam o d‘e*aoza: angulum , fih
quo idem axis ad larys A B inclinatur,

Corollarium ¢,

§ 8 CQCuod g ¢rgo per angulum B axs 1P Q
docatnr  parallels BG, in famque ex religuis aagulis
A er C ducaneyy normeles AF ¢t £ erie

| AV = gofin g er ¢ G =760 ¢,
Yhde momentym, inertiag ita erit expreflm -
w M (AR 4 P.CG O G
| R 3 | Corof-
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Corollarmm 2.

§ 9. OSi axis 1P Q ipfi Jateri B C parallelus fta-
tuatur, erit angulus - o, "hincque o = 180°— 3. Hoc
ergo cafu momentum inertiae refpectu iftius axis erit
:Mysofin.f Ad hoc intelligendem, fi ex A in latus
B C perpendicnlum demitteretur, id foret =3 ¢ fin. g3,
ideoque perpendiculum ex pun&o 1 in BC demiffum

—¢fin.3. Demittatur ergo hoc perpendiculum 1L, et

refpe@u axis, lateri B C paralleli, momentum inertiae erit
s M,1L?; vode fimul momenta inertiae imnotefcupt pro

Talbn IIL
Fig. 4

axibus reliquis lateribus parallelis.

Corollarium 3.
§ zo. Si axis ita accipiatur, V& per angnlum A
tranfeat, cadet pundum P in Aj; hincque exit
pP—afin® —u ;o fine gfin. P=—2¢fin. w3

: T o fin.w
quamobrem refpeGtu axis 1A momentumn inertiae erit
£ Moo fin. &, quod autem commodius ad latus B C, vt=
pote angulo A oppofitum, reducitur, fietque hoc momen-
tum inertiae —* M g a fin. O, vbi @ denotat angulum,
gquem axis Al produtus cum bafi B C conftituit; vnde
fimul patet, .quomodo momenta inertiae refpetu axium-
1B et 1C exprimentur. ) |

Corollarium 4.

§ tr. Quod fi ergo in figura ex centio inertiag

I in fingula latera deniittantur perpendicuia Ip, Ig, Tr;
tum pro axe per 1 dudo et lateri B C parallelo momen-
turn inertas erit i M.1p*; at pro axe latexri A B paralie-
lo
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lo =:M.X+%, ac pro. axe lateri A € parallelo. erit hog
MOMEBLM: inertiae ~— ! M, Ig°% Practerea vers: fi. ex %
in TA ducatnr perpendiculim &5, momentym inertiae
refpecti axis T A erit. 2 M g g fin. @', Quia autem 14— 4
et angulus ATh=Q,. erit 4.5 = g i, ®, ideoque pro axe

do ad axes IB er. I C -extenditur,.

Corollarium. s,

IA momentum inertize erit + M. b2, id quod. pari mo-

§.. r2.. Cenfideremus etiam axes.in latera perpens

dichlares, ac denotet Ip talem axem g latus B°C nor-
malem, eritque O — 90%, hincque o — 90°—(; vnde
momentvm inertiae pros hoc axe 1 P reperitur:
M (s ecofl B2 —a¢cof, B+ a a),
vbi eft vii' vidimes Ip= ¢ fin, B~ Quare i’ Koc- perpendi-
culum vocemus: Iy Py vt it efin; g = p, orit o= B, .
hineque momentum inertiae erit '
(Brpcotef—apcot. B 1ra a); M.
quae expreflic quo: magis- ad nofirum fcopum’ accommedes.
tur, ex. I ducantur lateribus. A B et A C parallelae

ta vt fit By =a Iam ex.triangulo IBp erit
Bp=1pcot B=pcot. 3, _ |

ynde momentam inertiae refpectu axis I'p exjer
M (8P ~a Byt aa).

Cum igitar fit g == Ra—= B oy Py erit. hoe. momentam.
= MEpr oy vp)h

ficque

R4

18 et Iy, erit. BB=2 et ob-. eandem rationem. Cyym gy,
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i ‘ a:;-%.ig. ) X 86 ( %:';.;g@m,

ficgue fimili modo ab vtroque pundoe f et ¢ pende,
prosfuis vii rei natura poftulat.

Problema 3.
§. va. Inter ommes axes per cenirym inertize 1 in
plano srianguli tranfennies cos deierminare, quoruwm ref/peliu
smomenta inertiae fins wel maxima vel wminima.

Solutio.
S 00 | 13 ——— In {olutione praeccedentis problematis dn  genere -
Fig. 3 confideravimps axem quemcunque 1P Q, qui cum re&a
be, ideoque cum latere B G, faciebat angulum Z1P=Q,
y vode formauimus aogulum w== 180°— 38— @, -hincque
determinavimus momentum inertiae S
T =M fin. v* —a¢fin. Qfin 0~ afin, Q).
| ~ Nunc ergo quaeftio huc redit: quantum angulum @ accipi
oporteat, vt momentum prodeat vel maximum vel mini-
j mum; vode, cum foli anguli O et w fint variabiles, dif-
- ferentiale iftius formulae nihilo aequerur, vande ifta reful-
tat aequatio:

. o=z2ccdufin,ucolw—acduwfin ® cof, w.
" —acdQfinwcol. P4+ 2aad Qfin,Peofi O,
quate cum fit dw—=— 4P, habebimus,
—2 ¢ ¢fin. wcof, w 4-a ¢ fin, cofl
—acfinnwcofl P4-2aacol Pin. Q= o,
: fine ob |

a ¢ (fin. @cofl v~ fin wcoll O) = g ¢ fin. (O = w) et
2finwcoflw={im 2w et 2Ln Qcof P=fin.20,
| prodi-
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. prodibit haec aequatio : A
OC=~—¢cfin2w-t-ag fin. (b ~w) - g g i, o .
Hic attem erit | S o
P—w= 2P B 180°, vnde fit
‘ ﬁn.‘(;’,b—m)::— fin. 2 ® cof. B = cof; e Qfin, B, et
fin.20=—fin, 2 Gof. 2 B—cofl 2 Pfin. 2 B;
quibu's valoribus fubflitutis nofira aequatio fiet _
0 — ¢ ¢ fin. z@coﬂzﬁ-{-—caﬁu.éﬁcoﬂ ¥0Y
—acfinez Qeof. B—g ¢ cof, 2@ fin. 34 g g fin, LYOR

- vnde colligitur N

L g2 D= el et
quocirca pro angulo ¢ duo reperientur valores, quorum
alter pro momento inertiae maximo, alter vero pro mo-
mento minimo  valebit; atque ambo axes hinc nati inter
fe erunt normales. Quod {i enim fuper re@a &¢ con- Tab. IL
firuator angulus 6Tw =2 @, tum re@ac IE et-1IF, an- Fig s
gulos 51w et c1w bifecantes, erunt ambo axes principas
les- quaefiti; tum vero fi pro vtroque valore Q capiatur
angulus o = 180° —~ B —Q, erit momentum inertiae refpe-
u amborum horum axium _ PR
=:M(ccfin, 0 —gcfn, Qfin. w - 74 fin, ®)
-quorum alterum erit maximom alterum vero minimum,

i Corollarium 1. -

aclin.B—¢efin, o BzA et gd—accol.B+eccofl zﬁ:B,l
4dita dead, Inmyp. Sc.'Tom.‘III. PIL 8 vt

§' I4., Statu'amug; brellifaﬁs‘:gratia' oo : .
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yt fit tang. 2 P =%, tum Vvero ponatur
V(AA+BB)=2s; _ |

qui valor cum poffit effe tam negatinus - quam pofitivus,

ad omnem ambiguitatem euitandam hic tantum eius va-

lorem pofitivum™ confideremus, quippe ex quo -alterum

‘momentom facillime deducetur, loco -4 fcribendo — &,

Hinc igitur flatim habemus
fin. ;}q) — & et cof 2 CD o
vnde cum fit _ . .
tape, D= A 2O 1 2 O e
tang. Q=T 2m = Hy o O

tang. Q= x5 = %% -

?

Blw

l

Corollarium 2.
'§. 15. Nunc igitur quoque hos  valores im ex-
preﬂionem pro momento inertiae inventam, quae erat
— 1M (¢ ¢ fin. w* — a ¢ fin. ¢ fin, w - @ a fin. @)

introducamus, et cum fit

in. Q= l—1 it p—1._ F —AF
fin. Q* = — s cof. 2 P, erit fin, §* =1 — 7 =£5,

deinde ob : S
fn. o —i—tcol 2e=i—jcof. (2342 O}
, —1—1{cof. 2 Beol 2 @ — fin. 2 B fin. 2 QY
erit ‘
ﬁ.n.m?:A—Bcof.zﬁ—i-—Aﬁn,zB; '
2 A

Penigue cum fit
fin. @ fin. w=zcof (& O)—iecofi{w+P)
| =—1cof.(B+20) +-scof.f
— icof, @—}cof. Feof, 2 Pt ; fin. B fin. o)

exit
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-erit ‘ o o
fin. Cb ﬁ!’-"&‘ — A 8 — B‘,‘L’iﬁ -+ A fin, !3;

quibus  valoribus fobfticutis prodibie momeritum inertiae

ita expreflum: 7 _
(A (aa—avcoﬂﬁ%—cc)-—A (d-&‘ﬁn.ﬁ‘-—pcﬁn;2@)..
—B (aa-—accofﬁ_ﬁ-c‘ccof.zﬁ));
vbi cum £t :

@cfin. B—cofina 8= A et @é=accolftcecof 28R )

erit momentum inertize

-:;‘K(a(aaf-aacog'p-wc)—'AAﬁ-BB)
=:M(aa—g;cor B+cc)—a).

Sicque fumto o pofitino hoc momentum inertiae- erit mj.
i 4 negatiuno habebiryy momentum ingr.

Corollarium 5.
§. 16. "Supra.autem' inuenimus, refpe@u axig ad
planum trianguli in I hormalis, momentum inertiae
=:Maa—, c'cofﬁ—-}—cc), '
cui erge fumma duorum rc]jquorum momentorum, quae
hie inuenimus, eft aequalis; quam ‘Proprietatem pro omni.
bus figuris planis femper locum. habere demonfirani in
theoria morys corporum rigidorum, 5 '
. Scholion,
1 S 19. Quod fi tam pofitionem  axiumm prine
-Cipalinm quam  eorum momenta inertiae . per calculum

§ a  expe-
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expedire velimus, formulae hic inventae fatis idoneas
videntur. Verum fi conftru&ionem geometricam’ defi-
deremus, iftae formulae nos in maximas ambages prae-
cipitarent, cuins incommiodi ratio fine, dubio in hLoc eft

fita: quod praeter bafin trianguli B C =34, pro qua in-

clinationem axium principalium” quaefinimus, alterur tan-
tum latus AB=—=g3¢, cum angulo 3 in calculum  intro-
duximus, cum«pari iure alterum  latus AC=3F%, cum
avgulo o introduci potuifiet, vnde plerumgue folutiones
parum _idoneae reperiri folent; quamobrem, vt iftam am-

biguitatem e medio tollamus, loco lateris AB re@am Al
cum angulo quam cum bafi BC facit, in caleulum intro-
duycamus, quandoquidem haec refta fimili modo ad v-

trumque latns A B et A C refertur, id quod in fequente

1

Problemate exfequemur.

‘Scholion 2.

6 18. Quemadmodum pofitic axinm principali-
um, five angulus @ aeque refertur ad ambo latera AB et
A C, ita manifeftum eft ipfa momenta inertiac ad omnia
tria latera trianguli aequaliter referri debere. Ad quod
oltendendum, cum fit S

accol. B==1(aa—+vcec—b0),

.jam fopra obferuanimus effe

aawaé'coﬂﬁ+cc:;(aa+bg_+.“.)-,
ficque prior pars momentorum inertiae iam aequaliter ex
litetis @, b, ¢, et compofita, Necefle igitur eft, vt et
jam pars altera A aequaliter has literas a, &, ¢ inucluat;

Cum igitar fit 'A_A:AA—ITBB,; loco A et B fubflti-

tnamus.




m:%e:g “ } I.{HI ( . %ﬁqu.

tnamus affumtos valores, ac prodibit v
AAzZa*~2accof. Bbag ¢¢(§ col B~ fin.3)—2 ac'cof.f3 4- ¢,
Auferatur vtringue (@a—accol B¢ ¢) eritque
T AA~] (aai-kéﬁ-i—cc)’:—_g aacq fin. 3%
quare cum fit | |

' accoﬂﬁ:';(aaﬁ—c‘c‘——éb), erit :
aecccof B =i(@*+ob e t2aacc—n aabb—200b%

vbi omnes tres literae a, b, ¢, aequaliter occurrunt,
quo valore f{ubftituto reperietur

A A:a‘+5*—g—c"-—aabﬁ—aacc-—ébcb,
ita vt fit . : ' .
'A:'V(a‘—;—b*+cf—-—,aa5béaacc—-'blzcc),'
confequenter amibe momenta princil\nalia ita exprimentur,
vt {it. _ ' -
Minimum: I T
,;_M(azz—i-&l'—i—ccmzV(cz‘—]—&*—}-c"—aabb—qacc-—lréac}),
Maximum: | | .
iMlaat+-bbtcet 2V (a‘-}—'fr*—!—c*»—laabbiaaw—-@ bbec)).

Problema.
§. 10, Kormulam pro angulo O in- praccedente pro-

blemate inyentam ira sransformare, vt ad conflrullionem ge-
Omeiricam apta reddatur, S

‘ | I 3 Sclutio,

. L
_, tum vero ‘ ‘ b
'g'—.QJJJHﬁ'nﬁ@’;Hﬂ%%% t*~2aavc~"sgabl—a bheo), I
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| Solutio.
Quoniam @ denotat angujum B 1P, quo axi
principalis I P ad rectam &1, lateri B C parallelam, in-

" clinatur, is aeque refpicit latus A C =73 5 cum angulo

ACB=r, ac litus AB= g¢ cum angulo ABC=p
exiftente latere B C— g a: formulam inuentam

) N . acfin.p—ccfm 2B
tang.‘ 2 @_. 8 —acag.pFccey )

ita transformemus, vt in eam ambo latera AC et BC

Tab. I |
Fig. 6

enm angulis 3 et  aequaliter ingrediantur., Hunc in fi-
nem ex centro inertiae 1 dudtam concipiamus rectam Ia,

lateri A C parallelam, vt obtineamus tiangulom 14 e,
toti triangulo A B C fimile, cuius latera fint triplo mi-
nora, feilicet 1b—=a, Ya=—é et ab—=¢, et anguli
abl=p et alb=ry. Tum vero fi ex a in bafin 1
demitratur perpendiculum a4, erit ¢ fin. 3 =& fin. y = a4,
et quia bd=—ccof.B et Id=bcoly, erit a==ccolf
-+ b cof. . Hic iam valor {oco @ in numeratore noftrae
formulae: '

gcfin.f—cofinefBmacfinB—2¢cfinfeol3,

fubflitutus praebet

A — ¢¢fin. Beofl B 44 ¢ fin. Beoflly, -
in cuius pofteriore membro loco ¢ fin.f3 feribatur & finy,
ficque numerator nofter induet hanc formam: & ¢ (fin.S—y).
Simili modo pro denominatore retenta parte prima &4,
ex parte altera ' |
—gecof.B+eccof 2 3=—av cof. B+ ¢ cof. B~ c e fin. 3%
fi loco g valor agte datus fcribatur, reperietur:
—becol Geofiry — ¢ fin, 3,

.cuins
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cuius pofiremus terminus, ob ¢fin.8 =5 cof, v, fit
— b ¢ fin. (3 fin. vy dta vt ~haec pars fiat — 5, cofl (B—1),
hincgue totug deneminator — g 4 — b ¢ cof, (B~1), vnde
formula noftya mupe habebit hanc formam :

: - —— bi'-{ — ___._l"“
tang. 2 Q= befm. ety

quae, fi brenitatis gratia fumaryy “t=e, abibit in hanc:

— _efin. 8 vy ’
tang. » GD*-‘%ZLW@.T&‘—;%}'

Pro qua conftruenda abfeindarys angulus g be—gl g~ Vi

et capiatur be 2o —, luntaque re@a I, erit angu

fos blee= o . Cum enim fir angus g p g —n, érit

perpendiculum ep, ob pp— ¢ erit hoc pPerpendiculum:
¢p=cefin, B—n) et 5_p:iecof;(ﬁ'-—y)l,=
vade fit .

fp—a—ecof B~ )y
ficque prodibit tangens anguli #¥e, hoc et

fP— el By , ; .

‘ 1_?; —— ° o 'e‘—‘co‘]- (E'__'W D fang. 2 L

Vnde patet hune angulum &1e eum ipfim effe, guem
quaerimis, qui ergo fi bifecetur recta 1 M, erit IM al-
ter axis principalis, coiys refpety mommentum inertiae
- oft minimam, alter vero axis IN ad iftum IM erip nor-

malis,, e_i-gs-g}w. refpedin " momentam inertfae epit g~ -

ximum,_

Corollarium .

§ 20. Quo Hhaec confiru@io magh ad morem Tab. IIL
Geometrarum adornetur, triangulo ~Ia& uirizumf'crib'atur Fig. 7
tirculus, in guo Lapiatur agcus g f~— G6by ¥t fa angulus

abf

angulus lbe—=p—n. Hine Gex e in 5] demittatyy




rum, ¥e fit e—b—¢, quia tum fir tang, 2 P =2, ipfe
~ angulus ¢ plane non determinatur, fed omnes _Plane re&tae
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abf=—r, ideoque 15f=f3—n. Porro ablcindatur ar-
eus by =mal, vt dulta reda ¢ g flat angulus ba g—p,
eritque  interfefio re@arum bf et ag ipim punQum e
figurac praecedentis. Cum enim in triangulo ade fit
angulus a be— - et angulus bae—f, erit triangulom
abe fimile toti triangulo #1e; vnde prodit ifta propor.
tio 14:1a=ab:be, hoc eft in literis a4 —=c:% e,

ficque eft be—e="%, et ducta re@a le prodit angulus
ble—=2®. |

‘Corollarium 2. |
§. 21, Si triangalum propoficum fuerit Ifofceles,
et latus Io—=ab, ecrunt etiam anguli B et o/ aequales;
vnde ftatim fit rang. 2 O = o, ideoque vel 2P —o vel
2 P=180; quamobrem hoc cafu prior axis I M in ip-
fam lineam I 5 incidit, feu bafi B C erit parallelus, alter
vero illi erit normalis. Hinc quia ¢==4 erit
V@t bt —aabb—aacc—bbe &=aa=bk,
hincque vel A=aa—bb vel 6 =bb—aa, prouti fueric
vel a>bwel b>a. Priori igitur caft, quo a5, erit mo-.
mentum inertiae prius ;M4 bb—aa), pofterins - irer_o
*Maa Cafu yero quo b ¢ > .aa prins momentum inepe
tiae fit ; M a a, pofterins ¥ero maiug 1M (446 —~a a).

Corollarium 2

§ 22, Quod Ai triangulum faerit plane aequilate-

]

per centrum inertiae I dudta vicemgerent axiam princi-

palium,
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paliunt, .quornm wefpeitu ‘Omnia avomienta: dinertize erung
=i:Maa; guemadmodum ‘efiam 4n .omnibus «orporibus;;:
in quibus duo momenta ‘inerfiae ‘pringipaiia inter de fiune
acqualia, wi enire ‘Obferuani, quippe Qo «<afit sinfinici
axes principales focum habent. | . |

Alia folutio -eiusdem problemais,
§. 23. Confideremus hic dpfom eriangulum -pro-

pofitam A BC, .cuins atera pofita dunt AB=— g,
AC=33, BC=xg4q, anguli wero BAC—w, AB C=p5

Teh. TIL
;‘-F.ig. 8,

';BJG%%W;ﬂnmhﬁvefﬁhT&a' bafi BiC per -centrmn
$§ inertiae I parallela .3 ¢, PIo wno axe :puingipali 1M po~
foimus angulom 2 1M =Q, ¢ dnuenimis

) . —_ e fm. B — ¢ [ 2B
t_jang' 2 ¢ T ad—adcow.Brrce cof 2 B

Nuone vero ducamus per 1 we@tam Al F, quac bafin B €&

bifecabit in T, wt At BF =CF =24, o wocemus hanc'’

retam A F=3f, at angulum AF L=, eritque
35 8 f=1in.g:4in. B8, thincque '
pfin. 3=ffin.Z; tum wero erit
AF*—=AB 4 BF —2 AB.BFiof, B, hoc «ft
Hf=¢s4-laa—accof B, |
t  vnde fit - ‘ |
- accof B =gs-4jaa—fF
‘Deinde erit fimili modo -
Cet=ffHjaatafcol Ty
Quo' valore fubftituto fic _
accol. B—laea “+afcofld,
GBac aequatio per ¢ fin. = ffin. £ diuifa praebet
Allg dead. Imp. Se. Tom. 1L P, 11, T cot.
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" cot. Qw"j‘ﬂi‘w <.
Imprimis. autem: notentus Hii: valotess: . -
¢fin, B== ffin. & ev coofiBmmiand feolldy
qndrﬂm ratio ex figura facillime patet;, Iiil'z‘cq‘ue:-eri.t
zoaﬁmpcaffﬁﬂacﬁﬂ.zB__ajim?,' _
e 2 fffin, é&.@f é'_gfﬁn. —L—J‘f’ fims. & z,

-6 £.cof: f’*w@cﬁn (3 "‘”m*cof”zﬁ’
o 777_-aa+afcoié’+ffcofzé
Subﬂxtuantu»r igitur- ifii: valoress in- moffras fox:mula. prcr*
tang: 2 @ isnenta, ac prodlhlt npumerators

afin; ﬁwcvﬁn "ﬁ"—"-—fﬂln 24
et demominator: N

_ am—-—accoﬂﬁ—}—wmf 2@__._aa—+-ffcof'z§’? .
ﬁ&que erit :

tang. 2:0 ——jf{'n 2.4/

' Paa—fficof 2.8

Nunc etiam pofitionem axis LM, ad. refam AF referamus,
ponendo: angwlum AL M — Y, wt fit. Y= 180" $—4¢,
ideoque 2\J=360°— 2:f'— 2@, vnde fi

tang. 2l = — tang: (2 O ey = T_ff’:;i;g“fg_,‘;ﬁf :qf’
Quod fi iam hic. loco: tang. 2. valor. modo inuentus fub- :
ftituatur ,. reperletur

tang. 2\ =

eft vero -
ff(cof. = & - fin. 2 §tang. 2 §) = =,

demde

—fgatang. =l |

3aa+jjcui 2§+jf ﬁp.zgtang 207

' vnde 
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vade fipra et infra per .cof. .z g muiltiplicando prodibit

| tang. e\ — ~%aq fin.2.¢ ,
T e :;:-Qa‘ﬁ CD,_(; ’2%’_}_]?-1 |

S ' /|
guam crgo confirni "Qportet, .atque hinc ;deri:.uaz-m-r..‘f@queus "
‘ §
| Conflruiio,
6 24.  Capistyr anguls AT R — wgge — o 2, ip= Tab. HI, ;
f& autem yefiy F K= 2 tum iungatar yefa 1R , et Tig o | r“
ambo anguli A1E .ep B T E bifecentur redlis 1M .er 1N, !l
;,ﬁ%fj‘ﬂ?zt%ﬂi&@w%ﬂiﬁ'jﬂﬁﬁﬁpﬁfﬁ nofivi Trianguli, |1
| ;D;ﬁmonﬁratio‘,- 3
: . ' o
Vocemus angnlym AFE =20y, vt fit
24 180°— 2 Ny Quo valere adhibitg fir . %
. : : ' i-l‘ i
. . . — _:3’_. 7 . B ‘ f-' . L \
tang. 2 \» = . "’a?ﬁn 277..:.3.*adﬁn 2 e
—38acofay +ff T iaacof 29 —ff
fin vere ponatur redta F [ =55 =, vt fat !
7 E ) —— _jr . 2 ©
tang. 2 \b __zc—;%_f_—fs ‘ _ x
Quare fi ex E in A F ducatur nonmalis B P, -erit .
EP —¢fin. 2 M et FP —uecof, ['H fi
Ergo .cum fit Fi1 =, erit IP—. cof 2 n—i, dficque }
manifefto erir _ ' . _ l,fﬁ,
tang. ATE — Tt —tang, » s o i’
tonfequenter .quia cangulus ATE — 5 W, co Difecto erit
AlmM =+, ficque haec redta IM erit alter axis princie :
Palis ; alter veéro I N, gui ad hunc ek nﬁrmalisg,r'e_peritur_ {
bifecando angulum F1E. Q. E. . | . I
o T = - Corol, I
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Corollanium 1.

§ 235. Quo: hianc conftrullionsin, magis ad Pra.

T;b UL yin accommodemus., iterunt trisngulo A B C' circumfcri-
ig T patur circnlus, vt i figura. repracféntatur, vbi re&a

AF produaatuf vsque: adi cirenlm i D, et cum fie
AF.FD=BREC=BF, eriv gfFD=%ae, vnde
FD=35F ficque- baec; linea. W Ix asequatug noftrae li-

neae F E in figura praccedente.  Cumr igitur hic -fit angu-
lus BED={, ex D in B L agatue normalis, quae vite-

rins in B producatur,s Xt ffar D G = GE, eritque ino-
gendo puncta F et E, FE=FD et angulus BT E
— BRE D=, ideoque B FE—2Z, ficque erit angu-
lus AFE—186°—2¢, quemadmodum  in  conftructio-
ne afflumfimus.,. ita vt fit FE=—=¢ et angulus AFE=29,
ynde ducta recta 1E manifefto fit angulus ATE == 2\
Cacternm non opus cft ducere rectam D B, quoniam
punctum E facilius determinabitur, fi ex pundis B et C
circini internallis B D et €D fiat interfectio, guae cadet
in ipfum pundum B, quampbrem haec conftructio ob
fummam fimplicitatem longe pracferenda videtur.

Corollarivm 2.
& 26. Quemadmodum ambo axes principales in hac
conftrnéione ad reftam 1A funt definiti, ita necefle eft,
ytfi fimilis conftructio ad rectas 1B et 1C accommodetar,
eadem axinm principalivm  pofitio reperiatur, quae con-
venientia ex folis principiis geometricis non . nifi per
maximas ambages oftendi poffe yidetur, Quamobrem fe-

~ quens Theorema €O maiore attentione di'gn11m effe ar-

bitror. Theo-
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Theorema: geometricum.

§. 29. Si triangulo- A B C circumferibatur cir- Tab. IIL &
colos. in-eoque ex angulis. A'B C ducantur chordae A g, Fig. 11, |
B4, Co, latera oppofita B'C, AC et AB, bifcantes in {
poudtis D, B et ¥, quae fa moiuo fecent in pondo I
tum Vero notentur puncta %53 1y, ita vt fint interualla

1. Be==Ba __ A,—Ayz r Ay —Ae

"Cazc, Wiopey My TR,
iung'anturque rectae [ o IB et I'ys his factis binae recae o
MIM et mlu, quae angifos Ala et gle. bifecant, i -
quogue angulos B Ig e 518, itemque Clvy et ¢ v | P
bifecabunt, | . '. < o

Scholion.

§. 28. Hactenuys quidem ambos axes principales o g

€X principio indirecto , quo eorum refpectu mormenta
inertiae funt vel ‘maxima vel minima, determinauinius,
quandoquidem demonfirani, his cafibus édam in omnibus
corporibus vires cen‘trjfu-gas,‘ i corpora circa hos axzes
molu gyratorio ferantur, fe mutno defiruere ». ita vt non
Opus fit hos axes ab vla vi externa foftineri, in quo
vtigue confiftic principium dire@um, ex quo axes princie
pales definiri conuenir, quamobrem non incongrrum vie
detur, ex eodem priacipio direGo axes “trianguli  prinei= i
. pales determinare, Ac primo quidem quod ad axern ady C i
Planum triangnli pormalem atrinet, per fe manifeftum eft, - 1
fi triangulum circa hanc axem gyraretur, tum omnes vin S 3
Ies centrifugas, quoniam eidem punéto I, fcilicet centro
Inertiae, erunt applicatae; fe mutuo in aequilibrio efle fer- .
T 3 vaturas ' : }




b, 1,
Fig. 3.
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vaturas, Pro -binis igitur aeliquis axibus in ipfo plang
trianguli fitis fupereft, .vt corym pofitienem .€X -codem
principio direéio detcrminemus.

Problems.
§..29. Propofite. quocungue triangulo -materiali ABC,
in eius plcma -Binos .axes principales £x principio divelte, quo
omnes wires mﬁmﬁtgae Je A dcgﬁmﬂre debezz;, dnge-

Sigare.

Solutie.

Maneant -omnes -denominationes,, -vti {upra in. Pro~
blemate  fecundo funt conflitutae, Jcilicet: A B =3¢,
ALC =386, BC=ga, e angulus ABL=p4; tum
NEIO dyéa baﬁ parallela b, vt fit B&—3AB =5, it
vt in eius punéto medio 1 :ﬁt centtrum dinertias manguh,
erit 15 —a. Tam it refta 1PQ w¥nus axium principa-
ligm, ponatnrque angulus 1Y =, et angulps '

APbL—=180°—3 f—,g).::,m,,
e it aEn
P el e I’P:-a“@

i, . w
Nuane pro noﬁm muaﬂlgatmne ex pundo indefinito X

agatur bafi B.C parallela X £, .axi.occurrens in (J; ac

.=

yogato intervallo A X — x erit XZ::-E-, hinc .quia

BX=2s—x, exit

7 — — _,_aJ'rz —fa e e &) fin w o
PE—ae—a 500 et X = Li Rt —a

quod breuitatis ;gratia ponatur == ¢, Praetera vere erit

- P Q—* Gz “E%f’” 8 — ‘}T{’"wﬂ, vnds fit reéta

iQ
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oseemge, L
quag’ breuitatis ‘graria vocetur == g Nunc in redta X 7z
capiatur indefipirg intervallum XY=y or ex Y in axem
IQ demittatyp Perpendiculum YR, vade: gl QY=g+y
¢t angulum ad Q — qyrepgy : |

Y R= (g p) i der QR =g+ cof: @,

hincque interyaligm IR=p_. (94 5) cof: . His pofi-
tis quocnnque MOt trianguium cirea axem. L Q gyretur,

- it

Vi centrifuga pun@i: v ab. aye erit vt interpallum R Y.

nqua dire@iope CHANT: ponatirab gza recedere.  Pona.

mus igitur hane vim centrifigam. effs e (g —+7) fin. O,
Q¥ae,. guia- axjs- per centrum inertiae tratfit, per rotum
triangviim (e mutuo fponre defruet, Praeterca- verg. ne-
cefie eft, vt. etiam momenta- barum viripm refpeu pundi
1 Luanefeant; momenrpm atem” punéi I eriy
(g == ) fin. @ (p— (94 #) cof; 0}
quod” enolurum .dar | ' _
o PTG (g et g g,
Concipiamus ounc elementum lineape Yy—=dy
tam formulapy duum et integratum praebér _
apgyfin. Qg apyy fin, @ — 7 95 fin. ) cof; )
. —agryam Peof (D;-;aysﬁn.@'coil®5 '
quod fant epapefeir fatto y = o, Promoueatuy igitur pun-
Gum Y in Z, onendo yo—a= oo momentum  pro rofa
ey P J L ‘
linea X Z eric o :
' & ap ch fin. ¢ '__J,_ FRE: }:agagfznt:ﬂ . Zagox fn O ol O

e fin. @ ' 2 2% fin, D gl
__.ag‘aaqxachn,@caj.CD,___aa\xél’zr;.(bcaf.(])‘
e .

y quod in

Promoueatur iam runctom X per elementum 4 %, et linese .
o X Z
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% 7 tribuatur latitudo 4 x fin, 3, ;per.camgue momentum
medo  inuentum multiplicetnr, et omifio. coefficiente o,
quippe qui per dinifionem tolletar in fine calenli, prodibic
ita formula: .

,‘aﬁqxdx_ﬁut@ﬁn.ﬂ __E_'qig:ué'i,rﬁn-;d}ﬁn.ﬁ-mﬂaqc}:dxﬁn.d}.rqj‘@w
. [

z CC

LT L s do Jin, P cof, $finB . 2557 d a fin, Qeof. D fin B
) 68 K- :

Nunc cum fit
P (we — 2V Tin B et {7 c— ) fin.o y:
=g At —="me

¥

“ P

Pq —_—fr e — w3 . B i w0 {2 & — ) fin. gi

capiatur integrale ;per partes, .ac diatim pro toto triangu-
lo ftatmatur ¥ ==-3 ¢, #EPEHeturque
y __ st jin B fimp
fpgx dx —_— T
— gt fin. B
._fp xx dx =—L55%
fgqadx =200 -saa s,

—= T4 Jm, $*

¥
Sgxrdx= -—%ﬁ?‘f’--—gaﬁ,

—_— L
+ s

fatdx =% =z -
Singulae hae formulae per firos .cocfficientes multiplicatae-

et in, vnam {ummam colletae dabunt hanc aequationem:
o oo cofe D fin. B fin. w?
?

EX c!;f?:;;-%ﬁn. w "-.%,aﬂ ?Z,_L‘,b‘ fin. ‘}32 _ oD i
s pfinOcol. Ofin.f+3aa cecofd fin. Bfin.w
9 a'sfin ool Pliaf—5a's fin.Deofl . Qfin. 3= 0,
quae per, g a£fin {3 diujfa abit in baoc:

cofinBling _ achmB e Ofnwt _ 1g g
—;.Ti—rg—{p—— : Aens— . .;‘!-jfn. q} ;aﬂﬁn.@COf.Q)

+1a¢cof®fine +aafin.d cof.P~—£ aafin.PcofP= o

vbi cum occurrant triplicis generis termini, vel per a4
S vel
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vel per ac, vel per ¢¢ affedti s fingulos feorfim exprima- :
mus et per fin. @ multiplicemus , ficque prodibit haec. !
aequatio : : | s L S
—zadcof,(bﬁn.(b’»{—ac(éﬁn.‘(b.cnﬂ(}')ﬁn:w—-ﬁn.ﬁﬁn,@ o |
' -J,—cc(zﬁn.ﬁﬁn.m——zcof.(bﬁn,m’):o. | B o
Cum igitur fit w— 180 — g+, erit -
fin, w = fin. (B~+ @) = fin. Bcoli (@ ~- cof. 3 fin. {,

vade habebitur pro membro ¢ ‘coefficiens

2 fin. Bfin. Qcol. P* 4- 2 cof: Bfin. Q" cof. O — fin. Biin. §,

at membrum ¢, quia faftorem habet 2 fin.g ; itd reprae-
fentetur: - _ : .
2 ¢cfin.a(fin’ 8 — cof. O fin. ),
cuins fator pofterior, loco fin. w fubftituto valore, evadie, i
fin. ﬁ—— fin. B cof. @ — cof. 8 cof. § fin. Q=fin. B fin. ¢+ \
—cofBfinPcofP= (in.P(fin.8fin.P — cof, Beofi) il
:—ﬁn.(j)cof.(ﬁ—}—(b). | ' a
Cum igitur fit w=180°— B—, erit cofla=—cof. (B+Q),

ideoque poftremim membrum erit
26cfinwfin®eeflw—csfin, O fin 2w
quod ob 20 860°— 283~ 2 dat _
fin. 2 0= —fin. (2342} = — fin, 2fcofi2D—cofl 2 Bfin. 2P, .
ficque vitimum membrum eft _
—ecfin. O (fin. 2 Beofl 2 P 4-col. 2 Bfin. 2 O);
membrum vero medium eft
¢ fin. O (2 cof. O fin. w ~ fin. g}, _ :
Cuius falor pofterior, loco fin:w fcripto valore , fit , L

dila dead. Imp. Se. Tom. 111 P, 11, v 2 fin, :’ ? 5"‘
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z fin. B cof @ - 2 cof. gfin. @ cof O — fin. B,
Cum igitur fit 2 cof. P* — 1 =cof. 2 P, hic fadtor pofte-
rior fit '

fin. 3 cof. 2 O cof: B fin. 2,
ficque membrum medium C

— g ¢ fin. @ (fin. 8 cof. 2 @ - cof. 3 fin. = O}
Deénique primum  membrum’ reducitur ad harc formam

'—azfin. @ fin. 2 Q, vode, quia omnia membra iam dinidi

goffunt per fin. @. emerget ifta aequatio:

. eegafin.eQkac(fin.Beol 2@ cof, 3fin. 2 45)

—ce(finzBeofi2 Pt-cofi2 Bfin 2Pz o,
vynde tanpdem colligimus
| J:*a}rz—g —tanz. 2 $=
guae eft eadem aequatio, quam fupra in Problenrate ter-
tio per methadom maximorum €t minimorum pro pofitio-
ne axinm principalium eruimus, vnde egregins confenfus
inter vtramque methodum perfpicitar.

ac fin.f — e fin.+ B
Gy —autd.3fceeo,zp *

Scholion. -

| §. ao. Omnia igitur, quae hadtenus circa axes
principales trianguli cuivscurque ipuenimus, primo redeunt
ad pofitionem binorum axium principaling in plano tri-
anguli fitorum , pro quibus definiendis imprimis notata di-
gna eft conflrudtio fatis fimplex et concinma §. 27. €X-
pofita, vbi redae MIM et m P exhibent bimos axXes
principales, quornm refpedn  momenta inertiae funt in-
wentas

Waxi-
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Maximum: . R

iM(ag-+p 5-!—6‘6‘-!-‘21/(&‘—1—5"‘_‘-[- c‘%aabé-—a!accmééw)jp

Minimum: . ' ‘ ,
iM{eatbb4co— oy (a*+ b* - ot~ qabb— gace bhee)},

quorum fumma ;M(aa+&é+cc), praebet momentym
incrtiae refpeda tertij axis principalis, quj plano trian-
guli in centro inertige | Perpendiculariter infiftic, Facile
autem eft quouis cafy difcernere, viri priorum bigorum
axium conueniat vel Momentum ipertiae ‘maximum vel
minimum;  quibys inuentig Pro quouis alio axe per cep-

trum inertiae 1 dH.&,O;mgi%neﬂﬂﬂﬂﬁmﬂi'a'e facillime detep-

mwinatur, quemadmodum ip Theeria motus coiporum rigi- ,
dorum fufins demonfirani, §j enim non folum PIO trian- Tap, ypy,
gulo, fed etiam Pro corpore quocunque, terni axes prin~ Fig, 12,
cipales fuerint I F, 1G, TH, inter o normales, et pep
centrom inertiae I tranfeuntes; tym Vero pro axe IR
momentum inertize fuerit Mff, pro axe 1G—= Mge,
€ pro‘axe IH=Mpp, denotante M maffam totins cop.
poris, hinc pro Guounis alio axe 10, ad Principales it
conftituro, vt fint anguli ,FIO:@’, GIO:'/‘; et HIO:@,
momentum inertiae erit -

=M ffeof. ¢ 4 Mg g cof. w4 bhcof ¢,
Perf; picuum autem eft f; emper fore :
cof. {* 1 cof %' 4 cof, §* =~

V a2 | 'DE
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